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Gracias por comprar el producto. Este manual de funcionamiento describe las caracterís-
ticas del producto, los principios de funcionamiento, los métodos de funcionamiento y 
mantenimiento. Hace que el usuario comprenda completamente cómo usar el producto 
correctamente, a fin de evitar situaciones peligrosas como daños al dispositivo o lesiones 
al operador. 

•	 Favor de leer este manual de instrucciones completa y cuidadosamente antes de usar 
el producto.

•	 Póngase en contacto con la empresa si este manual de funcionamiento no puede satis-
facer sus demandas.

•	 El contenido del manual de operación se actualiza en función de la actualización de la 
versión, que se cargará en el sitio web (equysis.com) para que el usuario acceda.

•	 No desarme ni repare el producto por su cuenta, ya que esto lo invalida el servicio de 
garantía. Envíe el producto a la empresa para su reparación y calibración, o simplemente 
póngase en contacto con la empresa.

•	 Explicación de las señales de advertencia:

Peligro - Indica que la mala operación puede causar la muerte o o grandes 
lesiones. 

Nota - Indica que un mal funcionamiento provocará lesiones y daños en el 
dispositivo.

Choque eléctrico -Advierte una posible descarga eléctrica.

Fuego - Advierte un posible incendio

Prohibido - Indica el comportamiento incorrecto o prohibido.

1. Uso seguro del producto
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Se ofrece un servicio de garantía de 6 meses para la parte reparada del producto, durante 
el cual se puede reparar gratuitamente el mismo producto en caso de que se produzca el 
mismo fallo.

2.1 Garantía de producto nuevo  

2.2 Garantía de reparación   

•	 No cobramos por la inspección, piezas o reparación del producto en caso que tengan 
un defecto de fabrica. Esta prestación aplica dentro de los 12 meses a partir de la fecha 
de entrega y se tienenque cumpir los términos de la garantía.

•	 Si el defecto del producto no se debe a un error humano durante su transporte, el 
usuario puede cambiar a una nueva unidad Equysis dentro de los 7 días a partir de la 
fecha de entrega.

•	 Cuando sea necesario enviar el producto a la fábrica para su reparación, envíe el con-
junto completo y no desmonte las piezas. Además, asegúrese de que esté completa-
mente embalado para evitar daños y causar más pérdidas y defectos durante el trans-
porte.

•	 La garantía no está disponible por las siguientes causas, por las cuales la empresa cobrará 
por la inspección, las piezas y la reparación de acuerdo con la condición del producto:

1.	 El producto o sus partes sobrepasaron el período de garantía.
2.	 La falla o el daño son causados ​​por no seguir las instrucciones y el entorno de uso des-

crito en el manual de operación.
3.	 El daño del producto es causado por un factor de fuerza mayor (desastres naturales, 

inundaciones, incendios, terremotos, rayos, tifones, etc.), destrucción humana (araña-
zos, caídas, pestillo roto, golpes, grietas y perforaciones), error humano (uso inadecuado 
voltaje, alta humedad, fugas de agua, manchas, corrosión, pérdida, almacenamiento 
inadecuado, etc.) y otros factores anormales.

4.	 El daño es causado por el cliente o un tercero a través de la instalación, adición, amplia-
ción, modificación y reparación de piezas no autorizadas o certificadas por la empresa.

5.	 La información de la etiqueta de volumen es incorrecta o poco clara, por lo que no se 
puede confirmar el número de serie del producto.

2. Garantía
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3. Inspección del producto

4. Resumen

- 1 medidor electromagnético.
- 1 manual de operación.
- 1 hoja de inspección de producto.
- 1 juego de anillos de puesta a tierra (2 anillos) (opcional).

•	 Compruebe si el embalaje exterior está deformado o dañado. No olvide tomar una 
foto como prueba para la compensación posterior.

•	 Después de desembalar, compruebe si el contenido está deformado o dañado, o si 
tiene algún problema de calidad. Recuerde tomar una foto como prueba.

•	 Después de desempacar, verifique si el contenido es consistente con la información del 
pedido y si la cantidad es correcta.

•	 Póngase en contacto con la empresa en un plazo de 7 días si se produce alguna de las 
situaciones anteriores (adjunte la foto junto con su reclamación). De lo contrario, no 
compensaremos, cambiaremos ni repararemos el defecto del producto.

El medidor de flujo electromagnético de Equysis adopta la excitación por bobina, que es 
más estable que la generación de magnetismo tradicional. Después de una estricta prueba 
de vibración y anti-ruido, puede trabajar de forma estable y es altamente tolerante a 
entornos complejos en el campo industrial, que también tiene una vida útil más larga en la 
aplicación práctica.

El medidor de flujo electromagnético ha seguido evolucionando desde su desarrollo ini-
cial, el cual se aplica ampliamente en el monitoreo de varias tuberías de fluidos industria-
les, incluyendo la generación de energía, tratamiento de agua, alimentos, medicamentos, 
transporte marítimo, teñido y acabado, y las industrias de procesos de semiconducto-
res. Con su sencillo principio de funcionamiento, el medidor de flujo electromagnético es 
ampliamente aplicable en diversos entornos, siempre y cuando se seleccione el modelo 
correcto que se ajuste a las propiedades del fluido.

3.1 Contenido

3.2 Inspección de seguridad 
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5. Características del producto

6. Ámbito aplicable

7. Condicion ambiental

1.	 Los resultados de la medición no se ven afectados por el cambio de densidad, viscosi-
dad, temperatura, presión y conductividad del líquido.

2.	 Solo hay dos puntos de medición en el tubo de medición sin deflector y partes móviles, 
por lo que no causará pérdida de presión ni atascos.

3.	 Puede probar el flujo del fluido conductor y el fluido que contiene algunos gránulos 
sólidos. La sección de tubo recta requerida para la instalación solo necesita el frente 
5D aguas arriba y 2D aguas abajo del medidor de flujo sin un diseño complicado de la 
tubería.

4.	 La relación de reducción de medición puede alcanzar 1: 100, lo que puede lograr una alta 
precisión, especialmente para medir flujos pequeños.

5.	 Tiene una función de autodiagnóstico, que puede detectar automáticamente la señal 
excitada, si el tubo de medición está vacío y si el electrodo está manchado o dañado.

6.	 El revestimiento puede ser NBR común (nitrilo), PTFE (teflón) resistente a altas tempera-
turas o a prueba de ácidos y aálcalis.

7.	 La temperatura de flujo máxima permitida puede alcanzar los 120°C (teflón)
8.	 La configuración del convertidor de flujo es simple, con una potente funcionalidad.
9.	 Disponible para registros para modificaciones de parámetros, dispositivo de arranque / 

apagado (opción)
10.	La gestión de autoridad está disponible en Menú (opción)

Conductividad:  > 5μS/cm
Propiedades del flujo: Líquido puro y fluido que contiene algunos gránulos sólidos.
Industrias de aplicación: generación de energía, tratamiento de agua, alimentos, medica-
mentos, envío, teñido y acabado y proceso de semiconductores

Entorno ambiental: -40°C~70°C
Humedad relativa: 5%~95% de HR, sin condensación de agua
Presión atmosférica: 86~106 Kpa
Fuente de alimentación: 100~240Vac 50/60Hz o 24V de Corriente Continua. 
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8. Principio de operación
El principio de funcionamiento de la unidad electromagnética se basa en la ley de Faraday 
de inducción electromagnética. Cuando el conductor se mueve en el campo magnético, 
generará genera un EMF inducido en ambos lados del conductor en la dirección ortogo-
nal de la dirección del campo magnético y la dirección del movimiento. El CEM es direc-
tamente proporcional a la velocidad de movimiento del conductor y la intensidad de la 
inducción magnética. Como se muestra en la “Figura 1”, el fluido conductor pasa a través 
del tubo aislante con el diámetro interno de D(m) a la velocidad media de flujo V(m/s) 
que está equipado con un par de electrodos de medición. Además, el tubo se encuentra 
en un campo magnético con una intensidad de intensidad de inducción magnética de B 
(T). En este caso, los electrodos inducirán el EMF € en la dirección ortogonal del campo 
magnético y la dirección del flujo. Según la ley de la inducción electromagnética, E puede 
escribirse como ecuación (1):

E=kB D V (v)

q = πD²      (m3/s)

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

q = πDE (m3/s)

E = 4kB  q (V)

4

4k B

πD

Vv

v

q = AE(m3/s)v

v

Donde, k es el coeficiente proporcional.

El flujo volumétrico se puede escribir como:

De la ecuación (1) y (2), podemos obtener:

Por lo tanto, EMF se puede representar como:

Cuando B es una constante en la ecuación (3)

La ecuación (3) se puede modificar como:

Se puede concluir que el flujo qv es directamente
proporcional al EMF E.

Convertidor

πD  1  = A
4k B
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9. Referencias técnicas 

IEC 60068-2-3 	 EN 61326-1:2013
IEC 61326-1 		  EN 55011:2009/A/:2010
IEC 60092-504 	 ISO 4064-1
JIS B2220 		  JIS B7554-1997
ANSI B16.5 		  DIN 25 Series

Ver siguiente página.

9.1 Estándares de ejecución

9.2 Parámetros básicos e indicadores de rendimiento 

9.2.1 Tabla de especificaciones técnicas
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Item EF-D34 EF-D34

Pantalla LCM 128* 64 pixel backlit type 

Botones Operación tri-boton 

Interface de comunicación RS-485 (Modbus) (Soporte opcional para transmisión inalámbrica ZigBee Pro) 

Exactitud ±0.5% de lectura a 1 m/s (0,2% opcional) 

Temperatura de funcionamiento 
del lining 

NBR: Resistencia a la temperatura <80°C, se aplica principalmente en líquidos ácidos y alcanos poco 
concentrados. Con una excelente propiedad antiabrasiva, puede utilizarse para medir líquidos con 
impurezas. Es aplicable a los lodos de carbón, el lodo y las aguas residuales industriales.
Neopreno Resistencia a la temperatura <80°C, resistente a los ácidos y alcanos poco concentrados en 
general. Es aplicable a las aguas residuales industriales y al agua del grifo.
PTFE: Resistencia a la temperatura <120°C. Con propiedades químicas estables, se aplica principalmente 
en medios fuertemente corrosivos, como ácidos y alcanos concentrados, o en entornos con requisi-
tos de limpieza. Es aplicable a varios líquidos y agentes químicos en el procesamiento de alimentos.

Ambiente de funcionamiento -40~70°C* 

Conductividad del fluido >5uS/cm3 

Alcance de medición 0.1m/s~10m/s 

Precisión de salida de corriente 0.1% de precisión de la salida de pulsos
Coeficiente de temperatura (100ppm/°C)* * 

Presión de trabajo 10 Kg/cm 

Modo de salida actual Proactiva

Salida analógica 4~20mA 

Carga máxima de salida de 
corriente <700Ω

Corriente de alarma 3.6mA or 22mA 

Alcance de salida de frecuencia 2~8KHz 

Ancho de pulso Automático (ancho de pulso 50%)

Modo de pulso NPN salida de transistor 32vdc/200mA 

Constante de tiempo 1~100s 

Salida de control (DO) NPN transistor output 32vdc/200mA;2-CH 

Entrada de control (DI) Contacto seco ON< 200Ω ;  1,000Ω< OFF ; 1-CH 

Data logger (opción) 500 items. Con calendario (batería interna: tiempo de vida> 6 meses)

Velocidad en baudios 1200~57600bps 

Grado de protección IP68(Transductor), IP67/NEMA 4X(Transmisor) 

Material de la caja Aleación de aluminio

Potencia de entrada AC100~240Vac or DC24V 

Consumo de energía <10 W 

Especificación de entrada de cable 1/2”NPT*2(Transductor),M20X1.5*4(Transmisor) 

Cable de alimentación de señal < 100m*** 

Modo de excitación Pulso DC 

Regulación de vibración IEC 60068-2-3 

Normativa EMC IEC/EN 61326-1 Clase A tabla 2 

* No se puede mostrar cuando el LCM es inferior a -20°C. 
**Combinado con sensor.
**Cuando el cable de alimentación de señal mide más de 50 m, la detección de tubo vacío no está disponible.
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9.2.2 Clase de precisión y tolerancia

9.2.3 Rango de flujo según el diámetro de la tubería

DN (mm)
Rango de flujo (m³/h)

Velocidad de flujo 0.1~1.0m/s Velocidad de flujo 1.0~10m/s 

40 0.45~4.5 4.5~45.2 

50 0.71~7.1 7.1~71 

65 1.19~11.9 11.9~119 

80 1.81~18.1 18.1~181 

100 2.83~28.3 28.3~283 

125 4.42~44.2 44.2~442 

150 6.36~63.6 63.6~636 

200 11.3~113 113~1130 

250 17.7~177 177~1770 

300 25.4~254 254~2540 
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Diámetro Nominal
Especificación de 

tubo

Diámetro interno del tubo

NBR PTFE

mm Inch JIS mm Inch mm Inch

25 1 20K - - - -

32 1-1/4 20K - - - -

40 1-1/2 20K - - 38 1.50

50 2 10K - - 49 1.93

65 2-1/2 10K - - 64 2.52

80 3 10K - - 77 3.03

100 4 10K - - 102 4.02

125 5 10K - - 128 5.04

150 6 10K - - 151 5.94

200 8 10K - - 207 8.15

250 10 10K - - 256 10.08

300 12 10K - - 301 11.85

9.2.4 Resistencia de presión y diámetros internos

a) gasto circulante (Q);
b) gasto mínimo de operación (Q1);
c) gasto de transición (Q2);
d) gasto máximo de operación (Q3); y
e) gasto máximo extraordinario de operación (Q4).

DN (mm) Q4 (m³/h) Q3 (m³/h) Q2 (m³/h) Q1 (m³/h)

Ratio 5 1.25 1.6 160

40 50 40 0.40 0.25

50 78.75 63 0.63 0.39375

65 31.25 25 1.0 0.63

80 50 40 1.6 1.00

100 78.75 63 2.52 1.58

125 125 100 4.0 2.5

150 200 160 6.4 4.0

200 312.5 250 10.0 6.25

250 500 400 16.0 10.0

300 787.5 630 25.2 15.75

9.2.5 Flujos de operación OIML, NMX-AA-179.
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9.2.7 Material de electrodo

9.2.8 Clasificación de protección (IP)

Material de
 electrodo Propiedad anticorrosiva

Acero inoxidable
 (316L) Se aplica en agua, aguas residuales y medios orgánicos corrosivos.

Aleación de Hastelloy

Es resistente a la corrosión de la mezcla media de ácido oxidante como el  ácido nítrico, el ácido mixto o el 
ácido sulfúrico. Además, es resistente a la corrosión de la sal oxidante como u otras sustancias que contienen 
oxidantes como la solución salina de ácido hipocloroso por encima de la temperatura ambiente y el agua de 
mar.

Titanio 

Es resistente a la corrosión del agua de mar, de diversos óxidos, de la solución salina del ácido hipocloroso, del 
ácido oxidante (incluido el ácido nítrico fumante) y del ácido orgánico y del alcano. No es resistente a la corro-
sión del ácido reductor puro (como el ácido sulfúrico y el ácido clorhídrico). Sin embargo, la propiedad antico-
rrosiva se degradará mucho si el ácido contiene algunos oxidantes.

Tantalio 

Tiene una excelente resistencia a la corrosión. Su característica es similar a la del vidrio. Además del ácido fluor-
hídrico, el ácido nítrico y los álcalis, puede resistir casi todos los medios químicos (incluidos el ácido clorhídrico 
en ebullición, el ácido nítrico y el ácido sulfúrico por debajo de 175ºC). No puede resistir la corrosión de los 
álcalis. 

Transductor: IP68
Transmisor: IP67/NEMA 4X

9.2.6 Material de linig

Material de lining Propiedades Aplicaciones

PTFE 

1. Propiedades químicas estables, 
resistencia a diversos ácidos, alcanos 
y soluciones salinas y diversos 
disolventes orgánicos. No tolera la 
corrosión de CIF3, OF3 de alta tem-
peratura y oxígeno líquido y ozono 
de alta velocidad.
2. La propiedad anti-abrasión es 
media.

1. -20~120°C
2. Medio corrosivo fuerte como 
ácido concentrado y alcano. 

NBR 

1. Excelente flexibilidad, gran capa-
cidad de fuerza de desgarro, buena 
resistencia al desgaste. 
2. Es resistente a bajas concentracio-
nes de ácido, álcali, solución salina; 
No tolera la corrosión de los medios 
oxidantes.

1. < 80°C
2. Pulpa mineral, lechada de carbón 
y lechada de lodo de resistencia 
neutra.

Neopreno 

1. Capacidad de uso neutral
2. Es resistente a bajas concentra-
ciones de ácidos, álcalis y corrosión 
ácida.

1. < 80°C
2. Agua, agua industrial, agua de mar. 
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10.1 JIS 10K & 20K

DN40-80 DN100-300

Conección JIS 10K 

DN (mm) 40 50 65 80 100 125 150 200 250 300 

Material de lining PTFE

Largo L 200 200 200 200 250 250 300 350 400 500 

Diámetro 
externo øD 140 155 175 185 210 250 280 330 400 445 

PCD øC 105 120 140 150 175 210 240 290 355 400 

Espesor de 
la brida t 14 14 16 16 16 20 22 22 24 24 

Inclinación 
del ángulo θ° 45 45 45 22.5 22.5 23 22.5 15 15 11.25 

Diámetro 
del orificio θh 19 19 19 19 19 19 23 23 25 25 

Cantidad de 
orificios  N 4 4 4 8 8 8 8 12 12 16 

Altura del 
sensor H1 125 125 145 145 195 195 270 305 365 406 

Altura total H2 276.4 283.9.9 303.9 308.9 346.4 366.4 429 468 534 578 

Peso (kg) - 5.25 6.13 8.323 200 11.35 15.95 21.96 31.68 52.48 68.00 

10. Dimensiones

*1:Observaciones: Para DN40~DN80, el anillo protector del revestimiento es de 2 mm, por 
lo que la longitud total del caudalímetro se incrementará en L+4 mm. Para DN100~DN300, 
el anillo protector del revestimiento es de 0,5 mm, por lo que la longitud total del cauda-
límetro se incrementará en L+1 mm; la tolerancia de la longitud total (L) es de ±3 mm, la 
tolerancia de la altura total (H2) es de ±5 mm
*2: Muestra solo el peso del transductor. No incluye el peso del transmisor 2,06 kg
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Conección JIS 20K 

DN (mm) 40 50 65 80 100 125 150 200 250 300 

Material de lining PTFE

Largo L 200 200 200 200 250 250 300 350 400 500 

Diámetro 
externo

øD 140 155 175 200 225 270 305 350 430 480 

PCD øC 105 120 140 160 185 225 260 305 380 430 

Espesor de 
la brida

t 18 18 20 22 24 26 28 30 34 36 

Inclinación 
del ángulo θ° 45 22.5 22.5 22.5 22.5 22.5 15 15 15 11.25 

Diámetro 
del orificio θh 19 19 23 23 23 25 25 25 27 27 

Cantidad de 
orificios  

N 4 8 8 8 8 8 12 12 12 16 

Altura del 
sensor H1 125 125 145 145 195 195 270 305 365 406 

Altura total H2 276.4.4 283.9 303.9 316.4 353.9 376.4 440 476 547 594 

Peso (kg) - 5.53 6.17 7.43 10.70 14.87 22.01 29.48 41.82 72.68 92.60 

*1:Observaciones: Para DN40~DN80, el anillo protector del revestimiento es de 2 mm, por 
lo que la longitud total del caudalímetro se incrementará en L+4 mm. Para DN100~DN300, 
el anillo protector del revestimiento es de 0,5 mm, por lo que la longitud total del cauda-
límetro se incrementará en L+1 mm; la tolerancia de la longitud total (L) es de ±3 mm, la 
tolerancia de la altura total (H2) es de ±5 mm
*2: Muestra solo el peso del transductor. No incluye el peso del transmisor 2,06 kg
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DN40-80 DN100-300

10.2 ANSI 150Lbs & 300Lbs

*1:Observaciones: Para DN40~DN80, el anillo protector del revestimiento es de 2 mm, por 
lo que la longitud total del caudalímetro se incrementará en L+4 mm. Para DN100~DN300, 
el anillo protector del revestimiento es de 0,5 mm, por lo que la longitud total del cauda-
límetro se incrementará en L+1 mm; la tolerancia de la longitud total (L) es de ±3 mm, la 
tolerancia de la altura total (H2) es de ±5 mm
*2: Muestra solo el peso del transductor. No incluye el peso del transmisor 2,06 kg

Conección ANSI 150Lbs  

DN (mm) 40 50 65 80 100 125 150 200 250 300 

Material de lining PTFE

Largo L 200 200 200 200 250 250 300 350 400 500 

Diámetro 
externo øD 127 152 178 190 229 254 279.4 342.9 406.4 482.6 

PCD øC 98.4 120.6 139.7 152.4 190.5 215.9 241.3 298.4 361.9 431.8 

Espesor de 
la brida t 15.9 17.4 20.6 22.2 22.2 22.2 23.8 27.0 28.6 30.2 

Inclinación 
del ángulo θ° 45 45 45 45 22.5 22.5 22.5 22.5 15.0 15 

Diámetro 
del orificio θh 15.9 19 19 19 19 22.2 22.2 22.2 25.4 25.4 

Cantidad de 
orificios  N 4 4 4 4 8 8 8 8 12 12 

Altura del 
sensor H1 125 125 145 145 195 195 265 305 365 406 

Altura total H2 270 282 305 311 356 368 426 473 537 595 

Peso (kg) - 4.93 6.77 9.23 10.70 16.27 19.41 25.48 42.62 65.68 98 
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*1:Observaciones: Para DN40~DN80, el anillo protector del revestimiento es de 2 mm, por 
lo que la longitud total del caudalímetro se incrementará en L+4 mm. Para DN100~DN300, 
el anillo protector del revestimiento es de 0,5 mm, por lo que la longitud total del cauda-
límetro se incrementará en L+1 mm; la tolerancia de la longitud total (L) es de ±3 mm, la 
tolerancia de la altura total (H2) es de ±5 mm
*2: Muestra solo el peso del transductor. No incluye el peso del transmisor 2,06 kg

Conección ANSI 300Lbs  

DN (mm) 40 50 65 80 100 125 150 200 250 300 

Material de lining PTFE

Largo L 200 200 200 200 250 250 300 350 400 500 

Diámetro 
externo

øD 156 165 190 210 254 279 317.5 381 444.5 520.7 

PCD øC 114.3 127 149.2 168.3 200 235 269.9 330.2 387.35 450.85 

Espesor de 
la brida

t 19.0 20.6 23.8 27.0 30.2 33.3 34.9 39.7 46.0 49.2 

Inclinación 
del ángulo θ° 45 22.5 22.5 22.5 22.5 22.5 15.0 15.0 11.3 11.3 

Diámetro 
del orificio θh 22.2 19 22.2 22.2 22.2 22.2 22.2 25.4 28.6 31.8 

Cantidad de 
orificios  

N 4 8 8 8 8 8 12 12 16 16 

Altura del 
sensor H1 125 125 145 145 195 195 265 305 365 406 

Altura total H2 284 289 311 321 368 381 443 490 553 612 

Peso (kg) - 9.08 10.32 12.78 16.45 26.62 32.96 42.28 67.62 98.88 145 
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Conección DIN PN40 DIN PN16

DN (mm) 40 50 65 80 65 80 100 125 150 200 

Material de lining  PTFE

Largo L 200 200 200 200 200 200 250 250 300 350 

Diámetro 
externo øD 150 165 185 200 185 200 220 250 285 340 

PCD øC 110 125 145 160 145 160 180 210 240 295 

Espesor de 
la brida t 18 20 22 24 18 20 20 22 22 24 

Inclinación 
del ángulo θ° 45 45 22.5 22.5 45 22.5 22.5 22.5 22.5 15 

Diámetro 
del orificio θh 18 18 18 18 18 18 18 18 22 22 

Cantidad de 
orificios  N 4 4 8 8 4 8 8 8 8 12 

Altura del 
sensor H1 125 125 145 145 145 145 195 195 265 305 

Altura total H2 281 289 309 316 309 316 351 366 435 476 

Peso (kg) - 5.53 6.17 7.43 10.7 7.03 10.10 14.07 19.41 26.68 38.42 

DN40-80 DN100-300

10.3 DIN PN40 & PN16 & PN10

*1:Observaciones: Para DN40~DN80, el anillo protector del revestimiento es de 2 mm, por 
lo que la longitud total del caudalímetro se incrementará en L+4 mm. Para DN100~DN300, 
el anillo protector del revestimiento es de 0,5 mm, por lo que la longitud total del cauda-
límetro se incrementará en L+1 mm; la tolerancia de la longitud total (L) es de ±3 mm, la 
tolerancia de la altura total (H2) es de ±5 mm
*2: Muestra solo el peso del transductor. No incluye el peso del transmisor 2,06 kg
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Conección DIN PN10 

DN (mm) 200 250 300 

Material de lining PTFE

Largo L 350 400 500 

Diámetro 
externo

øD 340 395 445 

PCD øC 295 350 400 

Espesor de 
la brida

t 24 26 26 

Inclinación 
del ángulo θ° 22.5 15 15 

Diámetro 
del orificio θh 22 22 22 

Cantidad de 
orificios  

N 8 12 12 

Altura del 
sensor H1 305 365 406 

Altura total H2 476 534 603 

Peso (kg) - 31.68 52.48 68.00 

Dimensiones del transmisor
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11. Instalación
El diseño, la prueba y la fuente de alimentación del medidor se basan en las normativas 
relacionadas. El usuario debe seguir estrictamente las instrucciones para garantizar el fun-
cionamiento seguro y el funcionamiento normal del medidor electromagnético.

•	 El líquido de prueba es conductor.
•	 El tubo de medición debe estar lleno de líquido.
•	 El líquido de prueba debe ser uniforme, para evitar la conductividad no uniforme (que 

dará lugar a graves interferencias). Si es necesario añadir algún producto químico de 
forma dinámica, debe añadirse en la parte inferior del medidor.

•	 El medidor electromagnético debe estar bien conectado a tierra. Especialmente en la 
tubería de plástico, el anillo de conexión a tierra debe instalarse para realizar una cone-
xión a tierra sólida.

•	 Se requiere que la sección del tubo recto sea al menos 5D en la entrada del medidor de 
flujo (diámetro interno de la tubería de medición) y al menos 2D en la salida del medi-
dor de flujo.

•	 El medidor de flujo debe mantenerse alejado de EMI fuertes y no debe instalarse cerca 
de grandes motores o transformadores.

•	 Para garantizar la seguridad humana y del dispositivo, se deben seguir las siguientes ins-
trucciones:

•	 Antes de seleccionar la ubicación e instalar el medidor de flujo, el usuario debe leer 
detenidamente las partes relacionadas de este manual y considerar los requisitos de 
seguridad para el medidor de flujo, los dispositivos relacionados y el entorno del cuerpo 
de la máquina.

•	 La instalación y reparación del medidor de flujo debe ser realizada por personal con 
conocimiento del medidor de flujo.

•	 Los sensores y las tuberías del medidor deben estar correctamente instalados y el 
sellado debe ser seguro y confiable. La presión del líquido no debe exceder la presión 
máxima de trabajo descrita en la especificación del medidor de flujo.

•	 Se deben tomar las medidas adecuadas para evitar accidentes por descargas eléctricas.
•	 El equipo de manipulación del medidor de flujo debe cumplir con los requisitos de 

seguridad.

11.1 Condiciones necesarias para garantizar la precisión de la medición

11.2 Medidas de seguridad del medidor electromagnético:



www.equysis.com20

•	 Compruebe si la brida, el revestimiento, la carcasa y el mango de la línea de salida están 
dañados.

•	 Abra la tapa de la caja para comprobar si el circuito impreso del cableado está aflojado 
o dañado.

•	 Compruebe si el número de modelo de la placa de características coincide con la infor-
mación del pedido.

El medidor debe manejarse con el método de manipulación correcto. Para prevenir daños 
durante la transportación del instrumento, en la entrega o durante la instalación, por favor 
mantenga el paquete en la forma enviada de fábrica. La caja del transmisor (para el medi-
dor integrado) o la caja (para el medidor de flujo separado) no debe atarse para manipular 
el medidor de flujo.

Es muy importante seleccionar el lugar de instalación e instalar el medidor correctamente. 
Si se comete algún error durante la instalación, afectará la precisión de la medición o la vida 
útil del producto, o incluso provocará daños.
Al seleccionar el lugar de instalación, preste especial atención a lo siguiente:
a.  El eje del electrodo de medición debe ser aproximado a la dirección horizontal.
(Generalmente, el ángulo desde la línea de nivel está dentro de los 10 °).

11.3 Inspección antes de la instalación

11.4 Manejo

11.5 Instalación correcta
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b. La tubería de medición debe estar llena de líquido.
c. Se requiere que la sección del tubo recto sea al menos 5D en la entrada del medidor de 
flujo (diámetro interno de la tubería de medición) y al menos 2D en la salida del medidor 
de flujo.

d. La dirección de flujo del fluido es la misma que la dirección de la flecha en el medidor.
e. Evite el vacío en la tubería, puede dañar el revestimiento del medidor de flujo.
f. El medidor debe estar libre de campos electromagnéticos intensos. La intensidad magne-
tica del lugar de instalación del medidor debe ser inferior a 400 A/m. (No debe instalarse 
cerca de grandes motores o transformadores). Debe haber suficiente espacio alrededor del 
medidor de flujo para la instalación y reparación.
g. Si el tubo de medición vibra, se debe instalar un marco de soporte en ambos
lados del medidor de flujo.
h. Al medir la mezcla de diferentes medios, la distancia entre el punto de mezcla y el medi-
dor de flujo debe ser mínimo 30xD (D es el diámetro interno del medidor).
i. Para una buena limpieza y mantenimiento del medidor, se debe instalar una tubería de 
derivación.
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j. Al instalar el medidor de flujo del revestimiento de PTFE, el perno que conecta dos bridas
debe sujetarse uniformemente. De lo contrario, dañará el revestimiento de PTFE. Por favor 
use la llave de torque tanto como sea posible.
k. El medidor debe protegerse de fuertes vibraciones y al cambio de temperaturas eleva-
das. Debe prevenir el daño del líquido corrosivo en el medidor de flujo.
l. Si el medidor se instala en una posición con luz solar directa, las instalaciones protección 
deben tomarse en cuenta.
m. Al instalar el sensor, la tubería de medición y la tubería de proceso deben estar en
la misma línea axial. Para el sensor con el diámetro nominal de DN50 o menos, la desvia-
ción de la línea axial no debe exceder los 2 mm. Para los de DN65-DN150, la desviación de 
la línea axial no debe exceder los 3 mm. Para los de ≥DN200, la línea axial la desviación no 
debe exceder los 4 mm.
n. La arandela instalada entre las bridas debe tener una excelente propiedad anticorrosión. 
La arandela no debe entrometerse en la tubería, lo que bloqueará el flujo.
o. Apriete los pernos y tornillos del medidor de flujo. Las roscas de los tornillos deben 
estar intactas y en buenas condiciones de lubricación. Los pernos deben ajustarse según el 
tamaño de la brida y el par de apriete con llave de torque.
p. Al soldar o cortar con soplete las tuberías cercanas al sensor, se debe realizar una medida 
de aislamiento para evitar que el revestimiento se caliente. Además, el medidor de flujo 
debe estar apagado o se dañará.
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Al instalar el medidor de flujo, se deben seguir los diagramas de instalación como se mues-
tra debajo. Esto asegurará que el medidor de flujo pueda garantizar que la tubería esté 
siempre llena de el líquido. (Las imágenes a continuación son solo casos típicos, que no 
incluyen todos los métodos de instalación. El usuario puede juzgar la posición de instala-
ción en función de la condición real).

- Debe instalarse en el punto inferior y el punto 
vertical hacia arriba del tubo horizontal.
- No lo instale en el punto más alto y en el punto 
vertical hacia abajo de la tubería.

Diagrama Descripción

- Debe instalarse en el punto de subida de la 
tubería.

- Si el espacio de la tubería excede los 5m, la 
válvula de liberación de aire debe instalarse en 
la parte posterior del sensor. La corriente des-
cendente del sensor debería tener cierta con-
trapresión.

- El sensor debe instalarse en la salida de la 
bomba en lugar de en la entrada.

- La válvula de control y la válvula de corte 
deben instalarse aguas abajo del sensor en lugar 
de aguas arriba.

11.6 Notas para la instalación en la tubería

Válvula Expulsora



www.equysis.com24

- El anillo de puesta a tierra es necesario 
si la tubería que conecta con el sensor es 
aislante.
- Se debe elegir el mismo material que el 
electrodo, para evitar la corrosión por el 
líquido.
- Si el medio de prueba es abrasivo, se 
debe seleccionar el anillo de conexión a 
tierra del cuello.

- Es para instalar el medidor de flujo en la 
tubería de metal no recubierta con capa 
aislante.

- Al instalar el material de flujo en la tube-
ría de plástico o la tubería con material 
de revestimiento aislante, pinturas o 
revestimiento, se deben instalar anillos 
de conexión a tierra en ambos extremos 
del sensor.

Anillo de 
tierra

Método 
de toma 
de tierra

- Al instalar el medidor de flujo en la tube-
ría protectora del cátodo, la tubería con 
protección contra la corrosión electrolí-
tica generalmente tiene paredes y lados 
externos aislantes. Por lo tanto, durante 
la instalación, el anillo de conexión a tie-
rra y las bridas de la tubería deben ser 
aislantes.

Diagrama Descripción

La conexión a tierra del medidor electromagnético es muy importante. Si la conexión a 
tierra es deficiente, no funcionará correctamente. El sensor y el transmisor deben estar 
equipados con cable de puesta a tierra independiente de alta calidad. (El área de la sección 
del núcleo de cobre es de 1,6 mm²). La resistencia de conexión a tierra debe ser <10Ω.

11.7 Requisitos de puesta a tierra
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•	 Se recomienda seleccionar cable de goma aislante de 2 núcleos, con el diámetro externo
•	 mayor de 10 mm.
•	 Para la fuente de alimentación de CA, L1 debe conectarse con “Live Wire”.
•	 El cableado de todos los bloques de terminales debe sujetarse con el terminal de cabeza 

plana y aislado. Esto asegura que el cable de alimentación no se extruya en el bloque 
de terminales.

•	 La impedancia total del cable de salida en el terminal de salida de corriente no debe ser
•	 más que el valor indicado en la especificación.
•	 La salida de pulsos o frecuencia es generalmente una salida de transistor NPN, que 

requiere una fuente de alimentación externa.
•	 Una vez finalizado el cableado, los extremos de la salida del cable deben fijarse, para
•	 garantizar un rendimiento a prueba de agua.

12.1 Cableado
12.1.1 Notas de cableado

12. Uso y cableado

Cable de alimentaciónde señal de exitación Cable de alimentación de medición de señal

Nombre de terminal Descipción Nombre de terminal Descipción

F1 Cable de señal de excitación E1 Cable de señal de detección

F2 Cable de señal de excitación ES1 E1 Cable blindado de señal de 
detección

S Cable blindado de señal E2 Cable de señal de detección

ES2 E2 Cable blindado de señal de 
detección

S Cable blindado de señal
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AC100~240V 

Descripción de entrada / Señal terminal de salida 

12.1.3 Diagrama del terminal de cableado del transmisor

Cable de alimentaciónde señal de exitación Cable de alimentación de medición de señal

Nombre de terminal Descipción Nombre de terminal Descipción

F1 Cable de señal de excitación E1 Cable de señal de detección

F2 Cable de señal de excitación ES1 E1 Cable blindado de señal de 
detección

S Cable blindado de señal E2 Cable de señal de detección

ES2 E2 Cable blindado de señal de 
detección

S Cable blindado de señal

E3 Código reservado

NC Código reservado

Nombre de 
terminal Descipción

D+ RS-485 + 

D- RS-485 -

D01+ Salida de alarma 1 + 

D01- Salida de alarma 1 -

D02+ Salida de alarma 2 + 

D02- Salida de alarma 2 - 

AI+ Entrada 4-20mA +

AI- Entrada 4-20mA -

Nombre de 
terminal Descipción

L Entrada de energía L

N Entrada de energía N

PE GND

DI+ Entrada digital +

DI- Entrada digital -

MA+ Salida 4-20mA +

MA- Salida 4-20mA -

P+ Salida Pulsos +

P- Salida Pulsos -
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DC24V

Descripción de entrada / Señal terminal de salida 

Cable de alimentaciónde señal de exitación Cable de alimentación de medición de señal

Nombre de terminal Descipción Nombre de terminal Descipción

F1 Cable de señal de excitación E1 Cable de señal de detección

F2 Cable de señal de excitación ES1 E1 Cable blindado de señal de 
detección

S Cable blindado de señal E2 Cable de señal de detección

ES2 E2 Cable blindado de señal de 
detección

S Cable blindado de señal

E3 Código reservado

NC Código reservado

Nombre de 
terminal Descipción

D+ RS-485 + 

D- RS-485 -

D01+ Salida de alarma 1 + 

D01- Salida de alarma 1 -

D02+ Salida de alarma 2 + 

D02- Salida de alarma 2 - 

AI+ Entrada 4-20mA +

AI- Entrada 4-20mA -

Nombre de 
terminal Descipción

- Entrada de energía V-

+ Entrada de energía V+

PE GND

DI+ Entrada digital +

DI- Entrada digital -

MA+ Salida 4-20mA +

MA- Salida 4-20mA -

P+ Salida Pulsos +

P- Salida Pulsos -
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Unidad: mm

Cable de señal de excitación

Cable de señal de detección

Color del cable

F1: Rojo F2: Azul F3: Alambre de cobre desnudo

Nota 1: Terminal tipo europea spec.: F1, F2, S adopt dia. 1.0mm. 

Nota 2: Atención, el cable blindado debe estar solo, no puede estar en cortocircuito con otros (como se muestra en la imágen de arriba). 
(Se recomienda el uso de tubo termorretráctil para protección.) 

Color del cable

E1: Rojo ES1: Alambre de 
cobre desnudo E2: Azul F3: Alambre de 

cobre desnudo
ES2: Alambre de 
cobre desnudo 

S: Alambre de 
cobre desnudo

Nota 1: Terminal tipo europea spec.: E1, E2, S adopt dia. 1.0mm; ES1 , ES2 adopt dia. 1.7mm. 

Nota 2: Atención, el cable blindado debe estar solo, no puede estar en cortocircuito con otros (como se muestra en la imágen de arriba). 
(Se recomienda el uso de tubo termorretráctil para protección.) 

12.1.3 Diagrama de cableado del transmisor
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12.2.1 Salida 4-20mA 

12.2.2 Salida de Pulsos  

12.2.3 Comunicación RS-485

Especificaciones:
Modo de salida: Activo
Impedancia de carga máxima: 700Ω 
Corriente de salida máxima: 24mA 

Especificaciones:
Modo de salida: Pasivo
Voltaje de salida máximo: 32 VDC
Corriente de entrada máxima: 200 mA(protección) 
Frecuencia de trabajo máxima: <8000 Hz 
Ancho de pulso mínimo: 0.0625 ms
Control de ancho de pulso: Auto 50%

Especificaciones:
Resistencia terminal: 120Ω
Número máximo de terminales conectados: 256 (cuando la impedancia de línea coincide).
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12.2.4 Salida digital 1 (DO1)

12.2.4 Salida digital 2 (DO2)

Especificaciones:
Modo de salida: Inactivo
Voltaje de entrada máximo: 32 VDC 
Corriente de entrada máxima: 200 mA (protegida)

Especificaciones:
Modo de salida: Inactivo
Voltaje de entrada máximo: 32 VDC 
Corriente de entrada máxima: 200 mA (protegida)
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12.2.4 Entrada digital  (DI)

12.2.4 Entrada analógica  (AI)

Especificaciones:
Modo de entrada: Contacto seco
Voltaje de conducción: 5 VDC  
Corriente máxima del circuito: 5 mA
Impedancia máxima del contacto de entrada: <200Ω

Especificaciones:
Modo de entrada: Contacto seco
Voltaje de conducción: 5 VDC  
Corriente máxima del circuito: 5 mA
Impedancia máxima del contacto de entrada: <200Ω
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 14.1 Procedimiento para la configuración del menú

Measurement screen Main menu 1

Main menu 2

Sub menu 1 Parameter 1

Parameter 2

Parameter 3 Parameter editing

3 segundos

Main menu 3

1.	 Compruebe si el medidor está dañado durante el transporte y la instalación.
2.	 Compruebe si el voltaje de la fuente de alimentación coincide con el especificado 
en la placa de identificación.
3.	 Compruebe si el fusible utilizado tiene el valor de corriente correcto.
4.	 Compruebe si el medidor está conectado a tierra correctamente.
5.	 Abra la válvula de la tubería para llenar el sistema de tuberías con líquido. Se debe 
prestar atención a eliminar el gas filtrado y los residuos del sistema.
6.	 Encienda el medidor de flujo para que se caliente durante 10 minutos. Entonces 
puede funcionar normalmente.

13. Inspección antes del encendido

14. Funciones de parámetros

Botón Modo de edición de 
números

ENT Confirmar (mantener)

Mover izquierda

Mover arriba

   ENT+   CancelarENT

ENT

ENT
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14.1.1 Funciones de la interfaz de pantalla

14.2 Varios rangos de ajuste de parámetros

Parameter Setting Page

Button Main Measuring
Page Menu Mode Read Only Number Edit Mode List Edit Mode

ENT ENT Enter menu Enter sub menu Confirm button
(Keep pressing)

Confirm button
(Keep pressing)

Return to the
previous page

Return to the
previous page “Left” button Return to the

previous page

Sub menu option
(Down) Number: "Plus" Number: “Plus”  

button Option: Next page

   ENT+   Cancel

Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

Fast Set (0)

Device Tag Num (1.1)

The parameter is linking from standard menu

Zero Adj.(2.1)

Flow Span (1.5)

Flow Unit (1.4)

Low cutoff (2.4)

Damping Time (3.1)

Pulse Out Unit (3.3)

Total Reset (1.9)

Caudal instantáneo

Acumulación de volumen

Porcentaje de volumen Presión en el tubo

Botones de operación

m3
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Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

Basic Set (1)

Device Tag Num (1.1) none 00001 00001~65535

Measure Type (1.2) - Water Water

Tube Size (1.3) mm actual
10,15,25,32,40,50,65,80,100
125,150,200,250,300,350,400,450,500

Flow Unit (1.4) - m³/h

L/(s,min,h), m3 /(s,min,h), gal/(s,min,h), kg(s,min,h), 
Ton(s,min,h)
(Flow rate* Liquid density = weight)
“L/s”,”L/m”,”L/h”,”m3/s”,”m3 /m”,
“m3/h”,”gal/s”,”gal/m”,”gal/h”,”kg/s”,
“kg/m”,”kg/h”,”Ton/s”,”Ton/m”,
“Ton/h”,”m3 /d”

Flow Span (1.5) =Flow Rate Unit

(5m/s ) x 
(Diameter/2)2 
x pi x Unit of 

Flow

(0.1 ~ 10.0m/s ) x (Diameter/2)2 x pi x Unit of Flow (000.00)

Direction (1.6) dir Forward Forward,Reverse

Total Unit (1.7) - m³ Liter,gal, m3,kg,Ton

Total Mode (1.8) none Forward Forward,Reverse,Bi-direction

Total Reset (1.9) none Cancel Cancel, Accept

Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

Advanced 
Set (2)

Zero Adj. (2.1) m/s actual -0.5000~+0.5000

K-Factor (2.2) none 1.000 0.000~3.000

Density (2.3) g/c m³ 1.0000 0.0001~9.9999

Low cutoff (2.4) % 0.5 0.00~100.00

Fwd. Init. (2.5) =Total Unit 0 0~9999999999

Rev. Init. (2.6) =Total Unit 0 0~9999999999
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Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

I/O Signal 
Set (3)

Damping Time (3.1) second 3 0~100

Pulse Out Mode (3.2) none Pulse NO Pulse NO, Pulse NC, Frequency

Pulse Out Unit (3.3) Unit/pulse 0.1 L
0.001~100(L,gal, m3,g,kg,Ton) L/pulse,gal/pulse, m3/pulse,g/
pulse,kg/pulse, Ton/pulse

Max. Freq. (3.4) kHz 2K 0.001~8K (00.000)

Curr. Mode (3.5) none 4-20 4-20,0-20

4mA Fine-Tune (3.6) count 0 -5000~5000

20mA Fine-Tune (3.7) count 0 -5000~5000

Input1 Func. (3.8) N/A none None, Total Reset

Input1 Type (3.9) N/A NO NO,NC

Filter Variation (3.10) m/s 1 00.000~10.000

Filter Weight (3.11) % 10 0~100

Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

Alarm Set (4)

Max. Flow (4.1) Flow Rate Unit Max. Max. Flow Rate

Min. Flow (4.2) Flow Rate Unit Min. Min. Flow Rate

Empty Tube Set (4.3) N/A Disable Enable, Disable

Output 1 Func. (4.4) N/A Max. Flow 
Rate Max. Flow Rate, Min. Flow Rate, Empty Tube, System Alarm

Output 1 Type (4.5) N/A NO NO,NC

Output 2 Func. (4.6) N/A Min. Flow Rate Max. Flow Rate, Min. Flow Rate, Empty Tube, System Alarm

Output 2 Type (4.7) N/A NO NO,NC

Curr. Func. (4.8) N/A none Empty Tube, System Alarm

Alarm Curr. (4.9) mA 3.6 3.6,3.8,20.5,22

Temp. Alarm.(4.10) N/A 1 0: OFF, 1: ON
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Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

System Set(5)

Language (5.1) N/A English English,Traditional Chinese, Simplified Chinese

System Info. (5.2)

N/A Actual Normal, Empty

m/s Actual N/A

kΩ Actual N/A

N/A Actual 0000 0000 ~ FFFF FFFF

Self-Test (5.3) N/A Cancel
Normal, Circuit Fail ,Excitation Fail, Amb. Temp, Electrode 
Coating

Analogy Input (5.4)

N/A 0000 0~9999

N/A 1000 0~9999

N/A Kpa None, Kpa, Mpa, Psi, Bar,°C,°F

N/A 1 0~3

ModBus Comm. (5.5)

N/A 1 1~255

BPS 9600 1200,2400,4800,9600,19200,38400,57600

N/A 8 8,9

N/A none none,odd,even

N/A 1 1,2

Recovery Default (5.6) N/A Cancel Cancel, Accept

Mains Frequency (5.7) Hz 50 50, 60

LCM Contrast 
Brightness (5.8) N/A 32 15~40

Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

Simulation (6)

Flow Speed (6.1) m/s 0 -10 ~ 10

Flow Rate (6.2) unit of flow 0 0~Max.

Output Curr. (6.3) mA 4mA 3.6~22

Output Freq. (6.4) Hz(pulse/sec) 2 2~8000

Output1 Status (6.5) N/A OFF ON/OFF

Output2 Status (6.6) N/A OFF ON/OFF

Input1 Status (6.7) N/A Actual ON/OFF

Input Curr. (6.8) N/A Actual 0~24mA

Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

System Log 
(7)

Date Set(7.1) N/A Actual Year : 17~99, Month : 01~12, Day: 01~31

Time Set(7.2) N/A Actual Hour: 00~23, Minute : 00~59, Second : 00~59

System Log Info(7.3) N/A Actual N/A

Main Menu Sub Menu Unit Read Only Setting Range

Information (8) F.W. Version(8.1) Actual
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Item Descripción

1 La fecha en que ocurrió el evento.

2 Nombre del parámetro modificado, los modificadores son “User”, “Admin”.

3 El contenido del parámetro modificado.

4 Operador para modificar parámetros, dividido en “User”, “Admin” y “System”.

5 Hora en que ocurrió el evento,

6 Número total actual de registros.

7 Nombres de eventos del sistema, la modificación es vía “System”, consulte la tabla a continuación para obtener más 
detalles

14.3 Ilustración de registro del sistema

Ilustración de imagen de pantalla

1 5
2
3
4 6

7

4

Categoria Mensaje Descripción

Estado del 
hardware 

Power on Registra la hora actual cuando se inicia el sistema.

Power off Registra la hora actual cuando el sistema está apagado “

Configuración 
del usuario

Total reset Solo permitido cuando el usuario es “Admin”.

K-Factor Solo permitido cuando el usuario es “Admin”.

Tube size Solo permitido cuando el usuario es “Admin”.

Admin password Solo permitido cuando el usuario es “Admin”.

User password Permitido para “User” o “Admin”.

Set default Solo permitido cuando el usuario es “Admin”.

Others Consulte la descripción de la función de configuración de parámetros 14.2 para cono-
cer la clasificación de la autoridad
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15. Transporte y almacenamiento
Para evitar que el medidor se dañe durante el transporte, mantenga el estado del embalaje 
tal como estaba cuando se envió desde la fábrica antes de llegar al lugar de instalación. Las 
condiciones de almacenamiento deben cumplir con lo siguiente:
•	 Se debe realizar un tratamiento adecuado a prueba de lluvia y humedad.
•	 Debe reducirse la vibración y debe evitar el choque con otros objetos durante su 	

transporte.
•	 La temperatura de almacenamiento debe estar en el rango de -20 ~ 70°C
•	 La humedad debe ser inferior al 80%.
•	 Para almacenar los sensores usados, limpie el medio probado adherido al revestimiento 

y al electrodo, evite la oxidación al no exponerlo a demasiado aire durante mucho 
tiempo.

•	 El almacenamiento al aire libre puede degradar el rendimiento del medidor de flujo.

14.4 Ubicar número de serie del equipo

En la etiqueta del producto, ubicar el siguiente número que es el número de serie.

Ver este número

Nombre de la familia
del medidor

Número de serie del
medidor

Fecha de fabricación
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16. Inspección y reparación

Problema Inspección Solución

No puedo 
lograr la 
precisión

Si el punto cero del caudalímetro 
flota

- La carcasa del medidor de flujo está conectada a tierra correctamente.
- Para el tubo de plástico, compruebe si el anillo de puesta a tierra está corroí-
do.
- Realice la calibración del punto cero.

Si la tubería no está llena de 
líquido

Cambie la ubicación de instalación para que la tubería se llene.

Si el medidor de flujo funciona 
cerca del límite superior / inferior 
del caudal

Reducir/aumentar la tasa de flujo para mantener la velocidad de flujo dentro 
de 
1 m/s ~ 10m s.

Si el ajuste del rango de medición 
es correcto

Asegúrese de que el rango de medición del medidor de flujo sea el mismo que 
el definido en el dispositivo utilizado para recibir las señales enviadas desde el 
medidor de flujo.

Si la conexión de salida del cauda-
límetro es correcta Vuelva a conectar para asegurar una línea suave.

Si la conexión a tierra entre el 
medidor de flujo y la tubería es 
buena

Realice la conexión a tierra del medidor correctamente y la impedancia de 
conexión a tierra no debe ser superior a 10Ω.

Si el valor del coeficiente del 
sensor mostrado en el menú 28 es 
consistente con el indicado en la 
pantalla

El valor del coeficiente podría haber sido modificado por otros. Restaure la 
configuración.

No se muestra 
ninguna pantalla al 

iniciar

Si la fuente de alimentación, el 
interruptor, el fusible y otros 
dispositivos de alimentación del 
medidor de flujo son normales

- Solucione el problema, de modo que el medidor pueda recibir la alimenta-
ción correctamente.
- El medidor podría estar dañado.

La comunicación 
falló

Si el modelo está integrado con la 
función de comunicación RS-485

- Compruebe si el convertidor RS-485 puede funcionar normalmente.
- Póngase en contacto con el agente de ventas.

Sin salida de pulsos
Si la fuente de alimentación exter-
na de 12 VDC está equipada para el 
extremo de salida.

Sí la especificación de fábrica es sin salida de fuente NPN, agregue una fuente 
de alimentación externa.
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Address
(Hex) 

Address
(Dec)

Variable Name Data Type Unit Range Definition Authority

0x1000 4096 gt_modbus_slave_fine_tek_id[0] UINT8 N/A "FI" Read only (Header)

0x1001 4097 gt_modbus_slave_fine_tek_id[2] UINT8 N/A "NE" Read only (Header)

0x1002 4098 gt_modbus_slave_fine_tek_id[4] UINT8 N/A "-T" Read only (Header)

0x1003 4099 gt_modbus_slave_fine_tek_id[6] UINT8 N/A "EK" Read only (Header)

0x1004 4100 PFC_PRODUCT_TYPE UINT16 N/A "FM" Read only (Header)

0x1005 4101 PFC_PRODUCT_NUMBER UINT16 N/A 0x0001 Read only (Header)

0x1006 4102 PFC_PRODUCT_VERSION UINT16 N/A 0x0001 Read only (Header)

17. Comunicación MODBUS
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0x1010 Measuring Status Data Type Unit Range Definition Authority

0x1010 4112 PFC_FlowTotal_FRAM_FWD_VAL-High

FLOAT64 m³
Forward accumulated 
flow capacity

Read only

0x1011 4113 PFC_FlowTotal_FRAM_FWD_VAL+1 Read only

0x1012 4114 PFC_FlowTotal_FRAM_FWD_VAL+2 Read only

0x1013 4115 PFC_FlowTotal_FRAM_FWD_VAL-Low Read only

0x1014 4116 PFC_FlowTotal_FRAM_REV_VAL-High

FLOAT64 m³
Backward accumulated 
flow capacity

Read only

0x1015 4117 PFC_FlowTotal_FRAM_REV_VAL+1 Read only

0x1016 4118 PFC_FlowTotal_FRAM_REV_VAL+2 Read only

0x1017 4119 PFC_FlowTotal_FRAM_REV_VAL-Low Read only

0x1018 4120 PFC_FlowTotal_FRAM_BI_DIR_VAL-High

FLOAT64 m³
Two-way accumulated 
flow capacity

Read only

0x1019 4121 PFC_FlowTotal_FRAM_BI_DIR_VAL+1 Read only

0x101A 4122 PFC_FlowTotal_FRAM_BI_DIR_VAL+2 Read only

0x101B 4123 PFC_FlowTotal_FRAM_BI_DIR_VAL-Low Read only

0x101C 4124 PFC_FlowRate_Main_Val-High

FLOAT64 Rate
Unit Instant flow rate value

Read only

0x101D 4125 PFC_FlowRate_Main_Val+1 Read only

0x101E 4126 PFC_FlowRate_Main_Val+2 Read only

0x101F 4127 PFC_FlowRate_Main_Val-Low Read only

0x1020 4128 gb_pfc_flowrate_rawdata_m_s-High

FLOAT64 m/s \Setting\ Information\ 
Actual flow rate

Read only

0x1021 4129 gb_pfc_flowrate_rawdata_m_s+1 Read only

0x1022 4130 gb_pfc_flowrate_rawdata_m_s+2 Read only

0x1023 4131 gb_pfc_flowrate_rawdata_m_s-Low Read only

0x1024 4132 gf_pfc_current_out_value-High
FLOAT32 mA Output current value

Read only

0x1025 4133 gf_pfc_current_out_value-Low Read only

0x1026 4134 PFC_SIMULATION_INPUT_CURR-High
FLOAT32 mA Iutput current value

Read only

0x1027 4135 PFC_SIMULATION_INPUT_CURR-Low Read only

0x1028 4136 gb_pfc_liquid_resistance-High
FLOAT32 KΩ \Setting\ Information\ 

Liquid resistance value

Read only

0x1029 4137 gb_pfc_liquid_resistance-Low Read only

0x102A 4138 PFC_FlowTotal_FWD_VAL-Low
UINT32 Liter Forward accumulated 

flow capacity

Read only

0x102B 4139 PFC_FlowTotal_FWD_VAL-High Read only

0x102C 4140 PFC_FlowTotal_REV_VAL-Low
UINT32 Liter Backward accumulated 

flow capacity

Read only

0x102D 4141 PFC_FlowTotal_REV_VAL-High Read only

0x102E 4142 PFC_FlowTotal_BI_VAL-Low
UINT32 Liter Two-way accumulated 

flow capacity

Read only

0x102F 4143 PFC_FlowTotal_BI_VAL-High Read only

0x1030 4144 PFC_Flowrate_Main_Vluae-Low
FLOAT32 Rate

Unit Instant flow rate value
Read only

0x1031 4145 PFC_Flowrate_Main_Vluae-High Read only

0x1032 4146 PFC_Flowrate_rawdata_vluae-Low
FLOAT32 m/s \Setting\ Information\ 

Actual flow rate

Read only

0x1033 4147 PFC_Flowrate_rawdata_vluae-High Read only
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0x1055 Parameter setting- Basic setting Data 
Type Unit Range Definition Authority

0x1055 4181 PFC_BASIC_SET_DEVICE_TAG_
NUM UINT16 N/A 00001~65535

(Default:1)
Basic setting/ ID 
number Read /Write

0x1056 4182 PFC_BASIC_SET_MEASURE_TYPE N/A 0:Water 1:none Measured object Read /Write

0x1057 4183 PFC_BASIC_SET_TUBE_SIZE-High
FLOAT32

10~100mm Line size divided 
by 1000 Basic setting/ 

Connection size

Read /Write

0x1058 4184 PFC_BASIC_SET_TUBE_SIZE-Low 125~500mm e.g.: DN80= 
80/1000=0.08 Read /Write

0x1059 4185 PFC_BASIC_SET_FLOW_RATE_
UNIT UINT16 N/A

0:L/m,
1:L/h, 2:m3/m, 
3:m3/h, 4:gal/m, 
5:gal/h, 6:kg/m, 
7:kg/h, 8:T/m,
9:T/h,
10:m3/d

Basic setting/Instant 
flow rate unit

Read /Write

0x105A 4186 PFC_BASIC_SET_FLOW_SPAN-High

FLOAT64 m³/s

+Line size(m)^2 
*0.0785
~ Line size(m)^2 
*7.85

Basic setting/Measu-
ring range of full pipe

Read /Write

0x105B 4187 PFC_BASIC_SET_FLOW_SPAN+1 Read /Write

0x105C 4188 PFC_BASIC_SET_FLOW_SPAN+2 Read /Write

0x105D 4189 PFC_BASIC_SET_FLOW_SPAN-Low Read /Write

0x105E 4190 PFC_BASIC_SET_FLOW_DIR UINT16 N/A 0: Forward
1: Backward

Basic setting/Flow 
direction Read /Write

0x105F 4191 PFC_BASIC_SET_FLOW_TOTAL_
UNIT UINT16 N/A

0:Liter 
1:gal 
2:m³ 
3:kg 
4:Ton

Basic setting/ 
Accumulated flow 
capacity unit

Read /Write

0x1060 4192 PFC_BASIC_SET_TOTAL_MODE UINT16 N/A
0: Forward
1: Backward
2: Two-way

Basic setting/ 
Accumulated flow 
capacity mode

Read /Write

0x1061 4193 PFC_BASIC_SET_TOTAL_RESET UINT16 N/A 0: Cancel
1: Confirm

Basic setting/ Reset 
accumulated flow
capacity

Read /Write

0x1040 System status Data Type Unit Range Definition Authority

0x1040 4160 PFC_TEMPERATURE_BOARD_NOW-High
FLOAT32 °C PCB temp.

Read only

0x1041 4161 PFC_TEMPERATURE_BOARD_NOW-Low Read only

0x1042 4162 PFC_SELF_TEST_TUBE_STATUS UINT16 N/A
0: Normal
1: Empty

\Setting\ Information\ 
Status of pipe

Read only

0x1043 4163 pfc_system_status_code_value-High
UINT32 N/A

\Setting\ Information\ 
system status code

Read only

0x1044 4164 pfc_system_status_code_value-Low Read only

0x1050 Paramter setting- System information Data Type Unit Range Definition Authority

0x1050 4176 PFC_PRODUCT_VERSION UINT16 N/A Version of firmware (Master) Read only
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0x1070 Parameter setting- Advanced setting
Data 
Type

Unit Range Definition Authority

0x1070 4208 PFC_BASIC_SET_ZERO_ADJ-High

FLOAT64 m/s -0.5000~+0.5000
Basic setting/ Zero 
point setting

Read /Write

0x1071 4209 PFC_BASIC_SET_ZERO_ADJ+1 Read /Write

0x1072 4210 PFC_BASIC_SET_ZERO_ADJ+2 Read /Write

0x1073 4211 PFC_BASIC_SET_ZERO_ADJ-Low Read /Write

0x1074 4212 PFC_BASIC_SET_K_FACTOR-High

FLOAT64 N/A
+0.0000~+3.0000
(Default:1.0)

Basic setting/ K 
Factor setting

Read /Write

0x1075 4213 PFC_BASIC_SET_K_FACTOR+1 Read /Write

0x1076 4214 PFC_BASIC_SET_K_FACTOR+2 Read /Write

0x1077 4215 PFC_BASIC_SET_K_FACTOR-Low Read /Write

0x1078 4216 PFC_ADVANCED_SET_DENSITY-High

FLOAT64
g/
cm³

+0.0001~+9.9999
(Default:1.0)

Basic setting/ 
Density

Read /Write

0x1079 4217 PFC_ADVANCED_SET_DENSITY+1 Read /Write

0x107A 4218 PFC_ADVANCED_SET_DENSITY+2 Read /Write

0x107B 4219 PFC_ADVANCED_SET_DENSITY-Low Read /Write

0x107C 4220 PFC_BASIC_SET_LOW_FLOW_CUTOFF-High

FLOAT64 %
+0.0000~+100.00
(Default:0.5)

Basic setting/ Low 
rate shield

Read /Write

0x107D 4221 PFC_BASIC_SET_LOW_FLOW_CUTOFF+1 Read /Write

0x107E 4222 PFC_BASIC_SET_LOW_FLOW_CUTOFF+2 Read /Write

0x107F 4223 PFC_BASIC_SET_LOW_FLOW_CUTOFF-Low Read /Write

0x1080 4224 PFC_ADVANCED_SET_FWD_TOTAL_INIT-High

FLOAT64 m³ 0~99999

Advanced setting/ 
Forward accumula-
ted flow ratestart 
value

Read /Write

0x1081 4225 PFC_ADVANCED_SET_FWD_TOTAL_INIT+1 Read /Write

0x1082 4226 PFC_ADVANCED_SET_FWD_TOTAL_INIT+2 Read /Write

0x1083 4227 PFC_ADVANCED_SET_FWD_TOTAL_INIT-Low Read /Write

0x1084 4228 PFC_ADVANCED_SET_REV_TOTAL_INIT-High

FLOAT64 m³ 0~99999
Advanced setting/ 
Backward accumu-
lated flow ratestart 
value

Read /Write

0x1085 4229 PFC_ADVANCED_SET_REV_TOTAL_INIT+1 Read /Write

0x1086 4230 PFC_ADVANCED_SET_REV_TOTAL_INIT+2 Read /Write

0x1087 4231 PFC_ADVANCED_SET_REV_TOTAL_INIT-Low Read /Write

0x1088 4232 UINT16 N/A 0~1
Zero point auto 
calibration ON/OFF Read /Write
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0x1090 Parameter setting- Output/Input signal setting
Data 
Type

Unit Range Definition Authority

0x1090 4240 PFC_IO_SIGNAL_SET_DAMPING_TIME UINT16 Second 000~+100
(Default:3)

Output/Input 
signal setting/ 
Input signal 
average 
timepoint 
setting

Read/
Write

0x1091 4241 PFC_IO_SIGNAL_SET_PULSE_OUTPUT_MODE UINT16 N/A

0:NO
1:NC
2: Frequency 
output

Pluse output 
mode

Read /
Write

0x1092 4242 PFC_IO_SIGNAL_SET_PULSE_OUTPUT_UNIT-High

FLOAT64 Liter
+0.0010~+99.999
(Default:0.01)

Pluse unit 
setting

Read /
Write

0x1093 4243 PFC_IO_SIGNAL_SET_PULSE_OUTPUT_UNIT+1
Read /
Write

0x1094 4244 PFC_IO_SIGNAL_SET_PULSE_OUTPUT_UNIT+2
Read /
Write

0x1095 4245 PFC_IO_SIGNAL_SET_PULSE_OUTPUT_UNIT-Low Read /
Write

0x1096 4246 PFC_IO_SIGNAL_SET_MAX_FREQ-High

FLOAT64 Hz
+0.0010~8.000
(Default:2.0) Frequency 

setting

Read /
Write

0x1097 4247 PFC_IO_SIGNAL_SET_MAX_FREQ+1 Read /
Write

0x1098 4248 PFC_IO_SIGNAL_SET_MAX_FREQ+2 Read /
Write

0x1099 4249 PFC_IO_SIGNAL_SET_MAX_FREQ-Low Read /
Write

0x109A 4250 PFC_IO_SIGNAL_SET_OUTPUT_CURR_MODE UINT16 mA 0: 4-20mA
1: 0-20mA

Current 
output mode

Read /
Write

0x109B 4251 PFC_IO_SIGNAL_SET_4MA_FINE_TUNE INT16 Count -5000.0~+5000.0
(Default:0)

4mA output 
adjustment

Read /
Write

0x109C 4252 PFC_IO_SIGNAL_SET_20MA_FINE_TUNE INT16 Count -5000.0~+5000.0
(Deftault:0)

20mA output 
adjustment

Read /
Write

0x109D 4253 PFC_IO_SIGNAL_SET_DIGITAL_1_IN_FUNC UINT16 N/A 0: none
1: Reset

Input1 contact 
function

Read /
Write

0x109E 4254 PFC_IO_SIGNAL_SET_DIGITAL_1_IN_TYPE UINT16 N/A 0:NO
1:NC

Input1 contact 
form

Read /
Write
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0x10A5 Parameter setting- Alarm setting
Data 
Type

Unit Range Definition Authority

0x10A5 4261 PFC_ALARM_SET_MAX_FLOW_RATE-High

FLOAT64
m³/s +0.0000 ~ Line 

size(m)^2 *7.85 Max. flow rate

Read/
Write

0x10A6 4262 PFC_ALARM_SET_MAX_FLOW_RATE+1
Read /
Write

0x10A7 4263 PFC_ALARM_SET_MAX_FLOW_RATE+2
Read /
Write

0x10A8 4264 PFC_ALARM_SET_MAX_FLOW_RATE-Low
Read /
Write

0x10A9 4265 PFC_ALARM_SET_MIN_FLOW_RATE-High

FLOAT64 m³/s
+0.0010~8.000
(Default:2.0)

Min. flow rate

Read /
Write

0x10AA 4266 PFC_ALARM_SET_MIN_FLOW_RATE+1
Read /
Write

0x10AB 4267 PFC_ALARM_SET_MIN_FLOW_RATE+2
Read /
Write

0x10AC 4268 PFC_ALARM_SET_MIN_FLOW_RATE-Low Read /
Write

0x10AD 4269 PFC_ALARM_SET_EMPTY_TUBE_DETECT UINT16 N/A 0: Off
1: On

Empty pipe 
detection

Read /
Write

0x10AE 4270 PFC_ALARM_SET_ALARM_1_FUNC UINT16 N/A

0: None
1: Max. flow rate 
2: Min. flow rate 
3: Empty alarm
4: System error

Output 1 contact 
function

Read /
Write

0x10AF 4271 PFC_ALARM_SET_ALARM_1_TYPE UINT16 N/A 0:NO
1:NO

Output1 contact 
form

Read /
Write

0x10B0 4272 PFC_ALARM_SET_ALARM_2_FUNC UINT16 N/A

0: None
1: Max. flow rate 
2: Min. flow rate 
3: Empty alarm
4: System error

Output 2 contact 
function

Read /
Write

0x10B1 4273 PFC_ALARM_SET_ALARM_2_TYPE UINT16 N/A 0:NO
1:NO

Output 2 contact 
form

Read /
Write

0x10B2 4274 PFC_ALARM_SET_CURR_FUNC UINT16 N/A
0: none
1: Empty alarm
2: System error

Alarm current 
function

Read /
Write

0x10B3 4275 PFC_ALARM_SET_ALARM_CURR_VAL UINT16 mA

0:3.6
1:3.8
2:20.5
3:22

Alarm current 
setting

Read /
Write
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0x10B9 Parameter setting- System setting
Data 
Type

Unit Range Definition Authority

0x10B9 4281 PFC_SYSTEM_SET_LANGUAGE UINT16 N/A

0: English
1: Chinese (Tradi-
tional ) 
2: Chinese 
(Simple)

Language
Read/
Write

0x10BA 4282
PFC_SYSTEM_SET_ANALOGY_INPUT_
4MA _INFO-High

FLOAT32 N/A 0~9999
Analog setting/ 4 
mA Value

Read /
Write

0x10BB 4283
PFC_SYSTEM_SET_ANALOGY_INPUT_
4MA _INFO-Low

Read /
Write

0x10BC 4284
PFC_SYSTEM_SET_ANALOGY_INPUT_20M 
A_INFO-High

FLOAT32 N/A 0~9999 Analog setting/ 20 
mA Value

Read /
Write

0x10BD 4285
PFC_SYSTEM_SET_ANALOGY_INPUT_20M 
A_INFO-Low

Read /
Write

0x10BE 4286 PFC_SYSTEM_SET_ANALOGY_INPUT_4_2 
0MA_UNIT UINT16 N/A

0:None 
1:Kpa 
2:Mpa 
3:Psi 
4:Bar 
5:°C
6:°F

4~20 mA input unit
Read /
Write

0x10BF 4287 PFC_SYSTEM_SET_ANALOGY_INPUT_DOT UINT16 N/A 0~3 Decimal digits Read /
Write

0x10C0 4288 PFC_IO_SIGNAL_SET_MODBUS_COMM_
ID UINT16 N/A 0 ~ 255 Modbus ID Read /

Write

0x10C1 4289 PFC_IO_SIGNAL_SET_MODBUS_COMM_B 
AUDRATE-High

UINT32 BPS

1200 :1200bps
2400 :2400bps
4800 :4800bps
9600 :9600bps
19200 :19200bps
38400 :38400bps
57600 :57600bps

BaudRate

Read /
Write

0x10C2 4290 PFC_IO_SIGNAL_SET_MODBUS_COMM_B 
AUDRATE-Low

Read /
Write

0x10C3 4291 PFC_IO_SIGNAL_SET_MODBUS_COMM_D 
ATA_BTIS UINT16 N/A 0x0000:8

0x1000:9 Data bit Read /
Write

0x10C4 4292 PFC_IO_SIGNAL_SET_MODBUS_COMM_
ST OP_BITS UINT16 N/A 0x0000:1

0x2000:2 Stop bit Read /
Write

0x10C5 4293 PFC_IO_SIGNAL_SET_MODBUS_COMM_P 
ARITY UINT16 N/A

0x0000:None 
0x0400:even 
parity 
0x0600:uneven 
parity

Parity
Read /
Write

0x10C6 4294 PFC_LOAD_DEFAULT_SETTING UINT16 N/A 0: Cancel
1: Comfim Default value Read /

Write
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0x10C9 Parameter setting- Analog Simulation Data Type Unit Range Definition Authority

0x10C9 4297 PFC_SIMULATION_FUNC_STATE UINT16 N/A

0:None
1: Flow rate
2: Flow capacity
3: Current 
output
4: Frequency 
output
5: Output1 status
6: Output2 
status

Simulation fuction 
select

Read/Write

0x10CA 4298 PFC_SIMULATION_FLOW_SPEED-High

FLOAT64 m/s -10.000~10.000
Simulation of flow 
rate

Read /Write

0x10CB 4299 PFC_SIMULATION_FLOW_SPEED+1 Read /Write

0x10CC 4300 PFC_SIMULATION_FLOW_SPEED+2 Read /Write

0x10CD 4301 PFC_SIMULATION_FLOW_SPEED-Low Read /Write

0x10CE 4302 PFC_SIMULATION_FLOW_RATE-High

FLOAT642 Rate 
Unit

+0.0000 ~ 口徑
(m)^2
*7.85

Simulation of flow 
capacity

Read /Write

0x10CF 4303 PFC_SIMULATION_FLOW_RATE+1 Read /Write

0x10D0 4304 PFC_SIMULATION_FLOW_RATE+2 Read /Write

0x10D1 4305 PFC_SIMULATION_FLOW_RATE-Low Read /Write

0x10D2 4306 PFC_SIMULATION_OUTPUT_CURR-Hi-
gh

FLOAT32 mA 3.6~22
Simulation of 
current output

Read /Write

0x10D3 4307 PFC_SIMULATION_OUTPUT_CU-
RR-Low Read /Write

0x10D4 4308 PFC_SIMULATION_OUTPUT_FREQ UINT16 Khz 0.002~8Khz
Simulation of 
frequency output Read /Write

0x10D5 4309 PFC_SIMULATION_OUTPUT_1_STATUS UINT16 N/A 0: OPEN 
1: CLOSED

Simulation of 
output1 status Read /Write

0x10D6 4310 PFC_SIMULATION_OUTPUT_2_STA-
TUS UINT16 N/A 0: OPEN 

1: CLOSED
Simulation of 
output2 status Read /Write

0x10DE System specific setting Data Type Unit Range Definition Authority

0x10DE 4318 PFC_SAVE_SYSTEM_VAR_TO_EEPROM UINT16 N/A 0: none
1: Input Input USER EEPROM Read/

Write

0x10DF 4319 PFC_ENG_MODE_SAVE_SETTING UINT16 N/A 0: none
1: Input

Input FACTORY; Set 
EEPROM Read /Write

0x10E0 4320 pfc_auto_set_excition_freq_flag UINT16 N/A
0: Off
1: On

Auto input excita-
tion frequency ac-
coring to frequency 
and pipe size

Read /Write


